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Presentacion

Los avances tecnoldgicos que se han producido en ambitos como la electronica digital y

las interfaces de comunicacion han impulsado que la Mecatrénica desempefie un papel

clave en la fabricacion de componentes. Esta disciplina conlleva numerosos beneficios

tales como el impulso del progreso tecnoldgico y la creacion de soluciones de mayor

valor afiadido. Ante esta situacion, las instituciones demandan profesionales innovadores

gue combinen las habilidades mecanicas con las eléctricas. En este contexto, TECH ha

desarrollado un programa para que los ingenieros ahonden en la creacion de sistemas

avanzados que faciliten disimiles labores productivas. Ademas, la titulacion cuenta con

un equipo docente de prestigio internacional y en ella se implementa una innovadora -

metodologia 100% online.
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Gracias a este Experto Universitario
dominaras los méetodos de transmision y
transformacion de movimiento mecanico
y todo en un comodo formato 100% online”
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La Ingenieria Mecatronica se ha convertido en un aspecto indispensable para las
instituciones. Esto se debe a su caracter interdisciplinario: fomenta la innovacion en
Mecanica, Informatica y Electronica. Para ello se centra en analizar aspectos tales como
los diferentes sensores, el funcionamiento de los procesos de fabricacion y el empleo
de las maquinas industriales. Lo cierto es que, a medida que la industria avanza hacia la
era de la fabricacion inteligente, este campo se consolida, permitiendo alcanzar mejores
objetivos de eficiencia.

Ante esto, TECH ha ideado un programa de estudios que profundiza en los diferentes
componentes que regulan el funcionamiento de una maquina o sistema mecatronico.
De modo especifico, la titulacion aborda sensores de diferentes tipos (de presencia, de
posicion, temperatura y variables fisicas), asi como actuadores (eléctricos, neumaticos

e hidraulicos). A su vez, ahonda en aquellos rodamientos, resortes y elementos de unién
indispensables, dedicando especial atencion a los criterios para su seleccion y aplicacion
en equipos concretos.

A continuacion, el itinerario académico describe las bases de la automatizacion
necesarias en esta rama de la Ingenierfa. A través de sus moédulos académicos se
enfatiza en la programacion del PLC, los controles continuos mediante reguladores,
ejes, entre otros. Por Ultimo, se ofrece al alumnado un analisis exhaustivo de como
estas maquinarias complejas se insertan en las industrias y como garantizar la
seguridad de su implementacion.

Para afianzar el dominio de todos esos contenidos, el Experto Universitario aplica el
innovador sistema Relearning. TECH es pionera en el uso de ese modelo de ensefianza
que promueve la asimilacion de conceptos complejos a través de la reiteracion natural

y progresiva de los mismos. También, el programa se nutre de materiales en diversos
formatos como los videos explicativos e infografias. Todo ello en una comoda modalidad
100% online que permite ajustar los horarios de cada persona a sus responsabilidades

y disponibilidad.

Este Experto Universitario en Ingenieria Mecatrénica contiene el programa educativo
mas completo y actualizado del mercado. Sus caracteristicas mas destacadas son:
+ El desarrollo de casos practicos presentados por expertos en Ingenierfa Mecatrénica

+ Los contenidos graficos, esquematicos y eminentemente practicos con los que esta
concebido recogen una informacion actualizada y practica sobre aquellas disciplinas
indispensables para el gjercicio profesional

+ Los ejercicios practicos donde realizar el proceso de autoevaluacion para mejorar
el aprendizaje

+ Su especial hincapié en metodologias innovadoras

+ Las lecciones tedricas, preguntas al experto, foros de discusion de temas
controvertidos y trabajos de reflexion individual

+ La disponibilidad de acceso a los contenidos desde cualquier dispositivo fijo o portatil
con conexion a internet

Accede a los contenidos de vanguardia
de este programa a traves de recursos
multimedia como videos explicativos
y resumenes interactivos”
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Gracias a este temario 100% online de
TECH, profundizaras en el desarrollo

de procesos inteligentes que facilitan
Con TECH dominaras los sistemas las actividades humanas.

de fabricacion integrados y superaras
los desafios de la Industria 4.0"

Adquiriras competencias avanzadas
de un modo comodo y flexible, sin
horarios rigidos ni cronogramas
evaluativos preestablecidos.

El programa incluye en su cuadro docente a profesionales del sector que vierten en ‘
esta capacitacion la experiencia de su trabajo, ademas de reconocidos especialistas
de sociedades de referencia y universidades de prestigio.

Su contenido multimedia, elaborado con la ultima tecnologia educativa, permitira
al profesional un aprendizaje situado y contextual, es decir, un entorno simulado

gue proporcionara una capacitacion inmersiva programada para entrenarse ante
situaciones reales.

El disefio de este programa se centra en el Aprendizaje Basado en Problemas,
mediante el cual el profesional debera tratar de resolver las distintas situaciones
de practica profesional que se le planteen a lo largo del curso académico. Para ello,
contara con la ayuda de un novedoso sistema de video interactivo realizado por
reconocidos expertos.
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Objetivos

Este Experto Universitario permite a los alumnos adquirir los conocimientos y

habilidades necesarios para superar con éxito los retos actuales de la Ingenieria

Mecatronica. Para alcanzar este objetivo, el programa brindara materiales didacticos

en formatos diversos entre los que se incluyen los videos explicativos y resimenes

interactivos. Al mismo tiempo, el programa cuenta con un claustro de dilatada

experiencia en el sector. Esta combinacion uUnica de recursos humanos y educativos ‘
impulsa en cada egresado la excelencia profesional y les permite conseguir todas
sus metas de superacion.
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Completa la actualizacion de tus
competencias practicas en Ingenieria
Mecatronica de un modo eficiente

y flexible a través de TECH"
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Objetivos generales

+ |dentificar y analizar los principales tipos de mecanismos industriales
+ Evaluary analizar los esfuerzos a los que se ven sometidos los principales tipos _ (A

de sistemas y elementos mecanicos ’ / » -
+ Establecer las principales pautas a tener en cuenta en el disefio de estos sistemas
" i
+ Ampliar conocimiento especifico sobre criterios de evaluacion y seleccion o 3
de dispositivos mecanicos
. . . . e 5
+ |dentificar los sensores y actuadores de un proceso segun su funcionalidad : .

+ Seleccionary configurar el tipo de sensor y actuador necesario que participa
en un proceso en funcion del pardmetro a medir o controlar

-
N

e
-
|
|

+ Disefiar un proceso industrial y establecer los requisitos de funcionamiento

del mismo N/
i | , N

+ Analizar el funcionamiento de un sistema productivo segun los componentes :f . i

que participan en él o |
+ |dentificar los diferentes equipos que intervienen en el control de los procesos 7

industriales - -
+ Seleccionary programar los equipos mecatronicos que participan en un proceso }

en funcién de la maquina o proceso a automatizar ;
+ Profundizar en la automatizacion de maquinas = T m ——
+ Disefiar un proceso industrial y establecer los requisitos de funcionamiento _ & '/I/] |

del mismo 'l G
+ Determinar los distintos modelos de fabricacion integrados presentes en la industrial . i :
+ Fundamentar las posibilidades de integracion de sistemas mediante o

comunicaciones industriales _ ’
+ Examinar las distintas posibilidades de supervision existentes en los procesos : -
+ Analizar los nuevos sistemas de fabricacion integrados ] - 2

*

Desarrollar sistemas integrados de fabricacion -



Objetivos especificos

Médulo 1. Maquinas y Sistemas Mecatrénicos
+ Reconocer los distintos métodos de transmision y transformacion de movimiento

+ |dentificar los principales tipos de méaquinas y mecanismos que permiten
la transmision y transformacion de movimiento

+ Definir las bases para el estudio de las solicitaciones estaticas y dinamicas
de sistemas mecanicos

+ Establecer las bases para el estudio, disefio y evaluacion de los siguientes
elementos y sistemas mecanicos: engranajes, ejes y arboles, rodamientos
y cojinetes, resortes, elementos de union mecanicos, elementos mecanicos
flexibles y frenos y embragues

Médulo 2. Sensores y Actuadores
+ Reconocer y seleccionar los sensores y actuadores que intervienen en un proceso

industrial de acuerdo a su aplicacion practica

+ Configurar un sensor o un actuador en funcién los requerimientos
técnicos propuestos

+ Disefar un proceso productivo industrial en funcién de los requerimientos
técnicos propuestos

Maédulo 3. Control de ejes, Sistemas Mecatrénicos y Automatizacion

+ |dentificar los elementos que componen los controladores de los sistemas
industriales, relacionando su funcion con los elementos que conforman
los procesos de automatizacion

+ Ser capaz de configurar y programar un controlador en funcion los requerimientos
técnicos propuestos en el proceso

+ Trabajar con las caracteristicas especiales que presenta la automatizacion
de maquinas

+ Ser capaz de disefiar un proceso productivo industrial en funcion
de los requerimientos técnicos propuestos
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Mddulo 4. Integracion de Sistemas Mecatronicos
+ Evaluar las posibilidades de fabricacion integrada existente en la actualidad

+ Analizar los diferentes tipos de redes de comunicaciones disponibles y valorar
qué tipo de red de comunicaciones es la mas idonea en determinados escenarios

+ Examinar los sistemas de Interface Hombre-Maquina que permiten el control
y la supervision centralizada de los procesos, verificando su funcionamiento

+ Fundamentar las nuevas tecnologias de fabricacion basados en la industria 4.0

+ Integrar los distintos equipos de control que intervienen
en los sistemas mecatrénicos

Profundizaras en los paquetes
SCADA y sus funcionalidades con
este exhaustivo plan de estudios”
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Direccion del curso

El cuadro docente de este Experto Universitario acumula una amplia experiencia en
la integracion de las ultimas tecnologias mecatronicas en los procesos productivos.
A lo largo de sus trayectorias profesionales, este equipo de especialistas ha innovado
de manera continua, implementado en diferentes industrias las soluciones 4.0.

mas punteras. Los conocimientos y habilidades acumuladas durante sus afios de
carrera han quedado plasmado en este plan de estudios. Asimismo, este claustro
ha elaborado y seleccionado meticulosamente los materiales complementarios de
la titulacion universitaria.
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Los docentes de este programa manejan
a cabalidad la integracion de Sistemas
Mecatronicos en la Industria 4.0."
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Direccion

Dr. L6pez Campos, José Angel

+ Especialista en disefio y simulacion numérica de sistemas mecanicos

+ Ingeniero de Célculo en ITERA TECNICA S.L.

+ Doctorado en Ingenieria Industrial por la Universidad de Vigo

+ Master en Ingenieria de Automocion por la Universidad de Vigo
Master en Ingenieria de Vehiculos de Competicion por la Universidad Antonio de Nebrija
Especialista Universitario FEM por la Universidad Politécnica de Madrid

Graduado en Ingenierfa Mecanica por la Universidad de Vigo

Profesores
D. Bretén Rodriguez, Javier Dia.Sudrez Garcia, Sofia
+ Especialista en Ingenierfa Industrial + Investigadora y Especialista en Ingenieria Industrial
+ Ingeniero Técnico Industrial en FLUNCK S A. + Ingeniera Mecadnica en Preparacion y Calculo de Modelos por el Método
+ Ingeniero Técnico Industrial en el Ministerio de Educacién y Ciencias de Elementos Finitos en la Universidad de Vigo
del Gobierno de Espafia + Asistente de docente universitaria en varias asignaturas de Grado
+ Docente Universitario en el Area de la Ingenieria de Sistemas y Automaticas + Master en Ingenieria Industrial por la Universidad de Vigo
de la Universidad de La Rioja + Graduada en Ingenierfa Mecénica por la Universidad de Vigo

+ Ingeniero Técnico Industrial por la Universidad de Zaragoza
+ Ingeniero Industrial por la Universidad de La Rioja

+ Diploma de Estudios Avanzados y Suficiencia Investigadora en la rama Electrénica
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Estructura y contenido

Este programa de TECH Universidad Tecnoldgica cuenta con un disruptivo temario que
profundiza en las diferentes particularidades de maquinas y sistemas mecatronicos.
Para ahondar en su funcionamiento, el plan de estudios describe los principales
sensores y actuadores, entre otros componentes de control. A su vez, aborda las
principales redes de comunicacion industrial, automatizaciones y sus aplicaciones
practicas. Al mismo tiempo, estos contenidos se disponen en un Campus Virtual de
vanguardia con contenidos tedricos, lecturas complementarias, videos explicativos

y disimiles recursos multimedia.
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Un plan de estudios donde dispondras
del innovador sistema de Relearning
en la cual TECH es pionera”
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Mddulo 1. Maquinas y sistemas mecatronicos

1.1, Sistemas de transformacion de movimiento
1.1.1.  Transformacion circular completo: circular alternativo
1.1.2. Transformacion circular completo: rectilineo continuo
1.1.3.  Movimiento intermitente
1.1.4.  Mecanismos de linea recta
1.1.5.  Mecanismos de detencion
1.2, Maquinas y mecanismos: transmision de movimiento
1.2.1. Transmision de movimiento lineal
1.2.2.  Transmision de movimiento circular
1.2.3.  Transmision de elementos flexibles: correas y cadenas
1.3.  Solicitaciones de maquinas
1.3.1.  Solicitaciones estaticas
1.3.2.  Criterios de fallo
1.3.3. Fatiga en maquinas
1.4, Engranajes
1.41. Tipos de engranajes y métodos de fabricacion
1.42.  Geometriay cinematica
1.4.3.  Trenes de engranajes
1.4.4.  Andlisis de fuerzas
1.4.5. Resistencia de engranajes
1.5.  Ejesyarboles
1.5.1.  Esfuerzos en los arboles
1.5.2.  Disefio de arboles y ejes
1.5.3.  Rotodinamica
1.6.  Rodamientos y cojinetes
1.6.1.  Tipos de rodamientos y cojinetes
1.6.2.  Calculo de rodamientos
1.6.3.  Criterios de seleccion
1.6.4. Técnicas de montaje, lubricacion y mantenimiento
1.7.  Resortes
1.7.1. Tipos de resortes
1.7.2. Muelles helicoidales
1.7.3.  Almacenamiento de energia mediante muelles




1.8.

1.9.

Maddulo 2. Sensores y actuadores

2.1.

2.2.

2.3.

Elementos de uniéon mecanicos

1.8.1. Tipos de uniones

1.8.2. Disefio de uniones no permanentes
1.8.3. Disefio de uniones permanentes
Transmisiones mediante elementos flexibles
1.9.1.  Correas

1.9.2. Cadenas de rodillos

1.9.3. Cables metalicos

1.9.4.  Ejes flexibles

Frenos y embragues

1.10.1. Clases de frenos/embragues
1.10.2. Materiales de friccion

1.10.3. Calculo y dimensionado de embragues
1.10.4. Calculoy dimensionado de frenos

Sensores

2.1.1.  Seleccion de sensores

2.1.2.  Los sensores en los sistemas mecatronicos

2.1.3.  Ejemplos de aplicacion

Sensores de presencia o proximidad

2.2.1.  Finales de carrera: principio de funcionamiento y caracteristicas técnicas
2.2.2.  Detectores inductivos: principio de funcionamiento y caracteristicas técnicas
2.2.3. Detectores capacitivos: principio de funcionamiento y caracteristicas técnicas
2.2.4. Detectores opticos: principio de funcionamiento, caracteristicas técnicas
2.2.5.  Detectores ultrasénicos principio de funcionamiento y caracteristicas técnicas
2.2.6.  Criterios de seleccion

2.2.7. Ejemplos de aplicacion

Sensores de posicion

2.3.1.  Encoder incrementales: principio de funcionamiento y caracteristicas técnicas
2.3.2.  Encoder absolutos: principio de funcionamiento y caracteristicas técnicas
2.3.3.  Sensores laser: principio de funcionamiento y caracteristicas técnicas

2.3.4.  Sensores magnetostrictivos y potenciometros lineales

2.3.5.  Criterios de seleccion

2.3.6.  Ejemplos de aplicacion

2.4.

2.5.

2.6.

2.7.

2.8.
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Sensores de temperatura

2.47. Termostatos: principio de funcionamiento y caracteristicas técnicas

2.4.2.  Termorresistencias: principio de funcionamiento y caracteristicas técnicas
2.4.3.  Termopares: principio de funcionamiento y caracteristicas técnicas

2.44.  Pirometros de radiacion: principio de funcionamiento y caracteristicas técnicas
2.4.5.  Criterios de seleccion

2.4.6. Ejemplos de aplicacion

Sensores para la medida de variables fisicas en procesos y maquinas

2.5.1.  Presion principio de funcionamiento

2.5.2.  Caudal: principio de funcionamiento

2.5.3.  Nivel: principio de funcionamiento

2.5.4. Sensores de otras variables fisicas

2.5.5.  Criterios de seleccion

2.56. Ejemplos de aplicacion

Actuadores

2.6.1.  Seleccion de actuadores

2.6.2.  Los actuadores en los sistemas mecatronicos

2.6.3. Ejemplos de aplicacion

Actuadores eléctricos

2.7.1. Relésy contactores: principio de funcionamiento y caracteristicas técnicas
2.7.2.  Motores rotativos: principio de funcionamiento y caracteristicas técnicas
2.7.3. Motores paso a paso: principio de funcionamiento y caracteristicas técnicas
2.7.4.  Servomotores: principio de funcionamiento, caracteristicas técnicas

2.7.5.  Criterios de seleccion

2.7.6. Ejemplos de aplicacion

Actuadores neumaticos

2.8.1.  Valvulasy servovalvulas principio de funcionamiento y caracteristicas técnicas
2.8.2.  Cilindros neumaticos: principio de funcionamiento y caracteristicas técnicas
2.8.3.  Motores neumadticos: principio de funcionamiento y caracteristicas técnicas
2.8.4.  Sujecion por vacio: principio de funcionamiento, caracteristicas técnicas
2.8.5.  Criterios de seleccion

2.8.6. Ejemplos de aplicacion
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2.9.

2.10.

Actuadores hidraulicos

29.1.
292

293.
29.4.
2.95.

Valvulas y servovalvulas principio de funcionamiento y caracteristicas técnicas

Cilindros hidraulicos: principio de funcionamiento y caracteristicas técnicas
Motores hidraulicos: principio de funcionamiento y caracteristicas técnicas
Criterios de seleccion

Ejemplos de aplicacion

Ejemplo de aplicacion de seleccion de los sensores y actuadores en el disefio
de una maquina

2.10.1. Descripcion de la maquina a disefar
2.10.2. Seleccion de sensores
2.10.3. Seleccion de actuadores

Maddulo 3. Control de ejes, sistemas mecatronicos y automatizacion

3.1.

3.2.

3.3.

Automatizacion de los procesos productivos

311
3.1.2.
3.1.3.
3.1.4.

Automatizacion de los procesos productivos

Clasificacion de los sistemas de control

Tecnologias empleadas

Automatizacion de maquinas y/o automatizacion de procesos

Sistemas mecatronicos: elementos

3.2.1.
3.2.2.
3.2.3.
3.2.4.

Los sistemas mecatronicos

El autémata programable como elemento de control de procesos discretos
El regulador como elemento de control de procesos continuos
Controladores de ejes y robots como elementos de control de posicion

Control discreto con autématas programables (PLC,s)

3.3.1.
3.3.2
3.3.3.
3.34.
3.3.5.
3.3.6.

Ldgica cableada vs légica programada
Control con PLC,s

Campo de aplicacion de los PLC,s
Clasificacion de los PLC,s

Criterios de seleccion

Ejemplos de aplicacion

3.4.

3.5.

3.6.

3.7.

3.8.

3.9.

Programacion del PLC

3.4.1. Representacion de sistemas de control

3.4.2.  Ciclo de funcionamiento

3.4.3.  Posibilidades de configuracion

3.4.4. ldentificacion de variables y asignacion de direcciones
3.4.5. Lenguajes de programacion

3.4.6. Juego de instrucciones y software de programacion
3.4.7.  Ejemplo de programacion

Métodos de descripcion de los automatismos secuenciales
3.5.1. Disefio de automatismos secuenciales

3.52.  GRAFCET como método de descripcion de automatismos secuenciales
3.5.3.  Tipos de GRAFCET

3.54. Elementos de GRAFCET

3.5.5.  Simbologia normalizada

3.5.6.  Ejemplos de aplicacion

GRAFCET estructurado

3.6.1. Disefio estructurado y programacion de sistemas de control
3.6.2.  Modos de marcha

3.6.3.  Seguridad

3.6.4. Diagramas GRAFCET jerarquizados

3.6.5.  Ejemplos de disefo estructurado

Control continuo mediante reguladores

3.7.1.  Reguladores industriales

3.7.2. Campo de aplicacién de los reguladores. Clasificacion
3.7.3.  Criterios de seleccion

3.7.4.  Ejemplos de aplicacion

Automatizacion de maquinas

3.8.1. Laautomatizacién de maquinas

3.8.2.  Control de velocidad y posicion

3.8.3. Sistemas de seguridad

3.84. Ejemplos de aplicacién

Control de posicion mediante control de ejes

3.9.1.  Control de posicion

3.9.2.  Campo de aplicacion de los controladores de ejes. Clasificacion
3.9.3.  Criterios de seleccion

3.9.4.  Ejemplos de aplicacion
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3.10. Ejemplo de aplicacion de seleccion de los equipos en el disefio de una maquina 4.6.  Sistemas de supervision y control de procesos
3.10.1. Descripcion de la maquina a disefar 4.6.1.  Los sistemas de supervision y control de procesos
3.10.2. Seleccion de equipos 46.2. Interfaces hombre-maquina (HMI)
3.10.3. Aplicacion resuelta 4.6.3.  Ejemplos de utilizacion

4.7.  Paneles de operador

Mddulo 4. Integracion de sistemas mecatronicos

4.71.  El panel de operador como interface hombre-maquina

4.1.  Sistemas de fabricacion integrados 4.72. Paneles de membrana
4.1.1.  Los sistemas de fabricacion integrados 47.3. Paneles tactiles
4.1.2.  Las comunicaciones industriales en la integracion de sistemas 4.7.4.  Posibilidades de comunicacion de los paneles de operador
4.1.3. Integracion de equipos de control en los procesos productivos 47.5. Criterios de seleccién
4.1.4.  Nuevo paradigma de produccion: industria 4.0 4.7.6. Ejemplos de aplicacién
4.2.  Redes de comunicacion industrial 4.8.  Paquetes SCADA
4.2.1.  Las Comunicaciones industriales. Evolucion 4.8.1. Los paquetes SCADA como interface hombre- maquina
4.2.2.  Estructura de las redes industriales 4.8.2. Criterios de seleccion
4.2.3.  Situacién actual de las comunicaciones industriales 4.8.3. Ejemplos de aplicacion
4.3.  Redes de comunicacion a nivel interface con el proceso 4.9.  Industria 4.0. La fabricacion inteligente
4.31.  AS-i: elementos 491, Industria 4.0
4.3.2. 10-Link: elementos 49.2.  Arquitectura de las nuevas fabricas
4.3.3. Integracion de los equipos 493. Tecnologias de laindustria 4.0
4.3.4. Criterios de seleccion 4.9.4.  Ejemplos de fabricacion basados en industria 4.0
4.3.5.  Ejemplos de aplicacion 4.10. Ejemplo de aplicacion integracion de equipos en un proceso automatizado
4.4, Redes de comunicacion a nivel de mando y regulacion 4.10.1. Descripcion del proceso a automatizar
4.47.  Lasredes de comunicacion a nivel de mando y regulacion 4.10.2. Seleccion de equipos de control
4.472.  Profibus: elementos 4.10.3. Integracion de los equipos

4.43.  Canbus: elementos
4.4.4 Integracion de equipos
4.4.5.  Criterios de seleccion
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Metodologia

Este programa de capacitacion ofrece una forma diferente de aprender. Nuestra
metodologia se desarrolla a través de un modo de aprendizaje de forma

ciclica: el Relearning.

Este sistema de ensefianza es utilizado, por ejemplo, en las facultades de medicina
mas prestigiosas del mundo y se ha considerado uno de los mas eficaces por
publicaciones de gran relevancia como el New England Journal of Medicine.
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Descubre el Relearning, un sistema que abandona el
aprendizaje lineal convencional para llevarte a través de
sistemas ciclicos de ensefianza: una forma de aprender
que ha demostrado su enorme eficacia, especialmente
en las materias que requieren memorizacion”
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Estudio de Caso para contextualizar todo el contenido

Nuestro programa ofrece un método revolucionario de desarrollo de habilidades
y conocimientos. Nuestro objetivo es aflanzar competencias en un contexto ! _ Mount Everest
cambiante, competitivo y de alta exigencia. RAS

Con TECH podras experimentar
una forma de aprender que esta
moviendo los cimientos de las
universidades tradicionales de
todo el mundo”

Accederas a un sistema de

aprendizaje basado en la reiteracion, con
una ensefianza natural y progresiva a lo
largo de todo el temario.




El alumno aprenderd, mediante
actividades colaborativas y casos reales,
la resolucion de situaciones complejas
en entornos empresariales reales.

I

Metodologia | 25 teCh

Un método de aprendizaje innovador y diferente

El presente programa de TECH es una ensefianza intensiva, creada desde 0, que
propone los retos y decisiones mas exigentes en este campo, ya sea en el ambito
nacional o internacional. Gracias a esta metodologia se impulsa el crecimiento
personal y profesional, dando un paso decisivo para conseguir el éxito. El método
del caso, técnica que sienta las bases de este contenido, garantiza que se sigue la
realidad econdmica, social y profesional mas vigente.

Nuestro programa te prepara para
afrontar nuevos retos en entornos
inciertos y lograr el éxito en tu carrera”

El método del caso ha sido el sistema de aprendizaje mas utilizado por las mejores
facultades del mundo. Desarrollado en 1912 para que los estudiantes de Derecho no solo
aprendiesen las leyes a base de contenidos tedricos, el método del caso consistio en
presentarles situaciones complejas reales para que tomasen decisiones y emitiesen juicios
de valor fundamentados sobre como resolverlas. En 1924 se establecié como método
estandar de ensefianza en Harvard.

Ante una determinada situacion, ;qué deberia hacer un profesional? Esta es la pregunta a la
que te enfrentamos en el método del caso, un método de aprendizaje orientado a la accion.

A'lo largo del programa, los estudiantes se enfrentaran a multiples casos reales. Deberan
integrar todos sus conocimientos, investigar, argumentar y defender sus ideas y decisiones.
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Relearning Methodology

TECH auna de forma eficaz la metodologia del Estudio de Caso con
un sistema de aprendizaje 100% online basado en la reiteracion, que
combina 8 elementos didacticos diferentes en cada leccion.

Potenciamos el Estudio de Caso con el mejor método de ensefianza
100% online: el Relearning.

En 2019 obtuvimos los mejores resultados
de aprendizaje de todas las universidades
online en espanol en el mundo.

En TECH se aprende con una metodologia vanguardista concebida
para capacitar a los directivos del futuro. Este método, a la vanguardia
pedagodgica mundial, se denomina Relearning.

Nuestra universidad es la Unica en habla hispana licenciada para
emplear este exitoso método. En 2019, conseguimos mejorar los
niveles de satisfaccion global de nuestros alumnos (calidad docente,
calidad de los materiales, estructura del curso, objetivos...) con
respecto a los indicadores de la mejor universidad online en espafiol.

learning
from an
expert
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En nuestro programa, el aprendizaje no es un proceso lineal, sino que sucede en
espiral (aprender, desaprender, olvidar y reaprender). Por eso, se combinan cada uno
de estos elementos de forma concéntrica. Con esta metodologia se han capacitado

mas de 650.000 graduados universitarios con un éxito sin precedentes en ambitos
tan distintos como la bioquimica, la genética, la cirugia, el derecho internacional,

las habilidades directivas, las ciencias del deporte, la filosofia, el derecho, la
ingenieria, el periodismo, la historia o los mercados e instrumentos financieros.
Todo ello en un entorno de alta exigencia, con un alumnado universitario de un perfil
socioeconémico alto y una media de edad de 43,5 afios.

El Relearning te permitira aprender con menos esfuerzo
y mas rendimiento, implicandote mas en tu capacitacion,
desarrollando el espiritu critico, la defensa de argumentos
y el contraste de opiniones: una ecuacion directa al éxito.

A partir de la Ultima evidencia cientifica en el ambito de la neurociencia, no solo
sabemos organizar la informacion, las ideas, las imagenes y los recuerdos, sino que
sabemos que el lugary el contexto donde hemos aprendido algo es fundamental
para que seamos capaces de recordarlo y almacenarlo en el hipocampo, para
retenerlo en nuestra memoria a largo plazo.

De esta manera, y en lo que se denomina Neurocognitive context-dependent
e-learning, los diferentes elementos de nuestro programa estan conectados con el
contexto donde el participante desarrolla su practica profesional.



tecn 28| Metodologia

Este programa ofrece los mejores materiales educativos, preparados a conciencia para los profesionales:

Material de estudio

>

Todos los contenidos didacticos son creados por los especialistas que van a impartir
el curso, especificamente para él, de manera que el desarrollo didactico sea realmente
especifico y concreto.

Estos contenidos son aplicados después al formato audiovisual, para crear el método
de trabajo online de TECH. Todo ello, con las técnicas mas novedosas que ofrecen
piezas de gran calidad en todos y cada uno los materiales que se ponen a disposicion
del alumno.

Clases magistrales

Existe evidencia cientifica sobre la utilidad de la observacién de terceros expertos.

El denominado Learning from an Expert afianza el conocimiento y el recuerdo, y
genera seguridad en las futuras decisiones dificiles.

Practicas de habilidades y competencias

Realizaran actividades de desarrollo de competencias y habilidades especificas en
cada drea tematica. Practicas y dinamicas para adquirir y desarrollar las destrezas 'y
habilidades que un especialista precisa desarrollar en el marco de la globalizacion que
vivimos.

Lecturas complementarias

Articulos recientes, documentos de consenso y guias internacionales, entre otros. En
\l/ la biblioteca virtual de TECH el estudiante tendra acceso a todo lo que necesita para
completar su capacitacion.
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Case studies

Completaran una seleccion de los mejores casos de estudio elegidos expresamente
para esta titulacion. Casos presentados, analizados y tutorizados por los mejores
especialistas del panorama internacional.

Restmenes interactivos

El equipo de TECH presenta los contenidos de manera atractiva y dindamica en
pildoras multimedia que incluyen audios, videos, imagenes, esquemas y mapas
conceptuales con el fin de afianzar el conocimiento.

Este exclusivo sistema educativo para la presentacion de contenidos multimedia
fue premiado por Microsoft como “Caso de éxito en Europa”.

Testing & Retesting

Se evallan y reevaluan periddicamente los conocimientos del alumno a lo largo del
programa, mediante actividades y ejercicios evaluativos y autoevaluativos para que,
de esta manera, el estudiante compruebe como va consiguiendo sus metas.
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Titulacion

El Experto Universitario en Ingenieria Mecatronica garantiza, ademas de la capacitacion
mas rigurosa y actualizada, el acceso a un titulo de Experto Universitario expedido por
TECH Universidad Tecnoldgica.
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Supera con éxito este programa y recibe tu
titulacion universitaria sin desplazamientos
ni farragosos tramites”
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Este Experto Universitario en Ingenieria Mecatrénica contiene el programa mas
completo y actualizado del mercado.

Tras la superacion de la evaluacion, el alumno recibira por correo postal* con acuse de
recibo su correspondiente titulo de Experto Universitario emitido por TECH Universidad
Tecnoldgica.

El titulo expedido por TECH Universidad Tecnoldgica expresara la calificacion que haya
obtenido en el Experto Universitario, y reunira los requisitos comunmente exigidos por
las bolsas de trabajo, oposiciones y comités evaluadores de carreras profesionales.

Titulo: Experto Universitario en Ingenieria Mecatrénica
N.° Horas Oficiales: 600 h.

]
te C universidad
» tecnoldgica

Otorga la presente

CONSTANCIA

,,,,,,,,,,,, con documento de identificacionn®_______________
Por haber superado con éxito y acreditado el programa de

EXPERTO UNIVERSITARIO

en
Ingenieria Mecatrénica

Se trata de un titulo propio de esta Universidad con una duracion de 600 horas,
con fecha de inicio dd/mm/aaaa y fecha de finalizaciéon dd/mm/aaaa.

TECH es una Institucion Particular de Educacion Superior reconocida
por la Secretaria de Educacion Publica a partir del 28 de junio de 2018.

A 17 de junio de 2020

Mtra.Tere Guevara Navarro
Rectora

Este titulo propio se siempre del t la para ejercer pais. c6digo tnico TECH: AFWOR23S techtitute.comtitulos

*Apostilla de La Haya. En caso de que el alumno solicite que su titulo en papel recabe la Apostilla de La Haya, TECH EDUCATION realizard las gestiones oportunas para su obtencién, con un coste adicional.
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Experto Universitario
Ingenieria Mecatronica

» Modalidad: online
» Duracidn: 6 meses
» Titulacién: TECH Universidad Tecnoldgica
» Horario: a tu ritmo
» Examenes: online




Experto Universitario
Ingenieria Mecatronica
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